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PROGRAMA DEL SEMINARIC

Fecha: Jueves 4 de junio de 2015

TAD DE AGRONOMIA

ENIERIA FORESTAL
ICIA UNIVERSIDAD CATOLICA DE CHILE

es No Tripuladas (“Drones”)
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Lugar: Auditorio de la Facultad de Agronomia e Ingenieria Forestal de la Po

08:30 - 09:00 hrs
09:00 - 09:15 Iws

09:15 — 1S s

1015 - 11:00 bws

1H:00-11:10Irs
H:00-11300rs

130 122105 Ins

12:15 - 13:00 Irs

13:00 - 13:40 brs

13:40 - 14:00 Irs

14:00 - 15:00 Irs

15:00 - 15:45 Ivs

15:45 - 16:00 Iws

16:00 - 16:45 Iwrs

16:45 - 17:15 Ins

Inscripciones y registro
Bicnvenida

“"UNA INTRODUCCION A LAS AFRONAVES NO TRIPULADAS"
Yardi Norero Martinez, Ingeniero Agronomo, Profesor Faaikad de Agrononmiia ¢
de Chile. Experto UAS. Campus Intemadonal para la Segunidad y la Defensa (S,

“LAS AERONAVES NO TRIPULADAS EN CHILE (RPAS O DRONES) Y ¢
Wiadimir Fernandez de Liébana y Sexovia FPsiadlago y Plloto, Experto UAS Unm,

Primera ronda de preguntas.
Calé

"ESTADO DEL ARTE DE IASAERONAVES NO TRIPULADASEN EL A
Yordi Norero Martinez, Ingeniero Agronomo, Profesor Facukad de Agrononia é
de Chile. Experto UAS. Campus Internadonal para la Seguridad y fa Defensa (S

*TELEDETECCION CON AERONAVES NO TRIPULADAS Y SU POTE?
Marcelo Miranda Salas, Ph D, Ingeniero Forestal, Profesor Faastad de Agronomia
de (hile. Investigador en Geomatica Aplicada a Recursos Naturales

“EJEMPLO DE UNA AP ICACION AGRICOLA UTILIZANDO UNA AFF
Erick Kelly Sagrudo, Ingenlero Agronomeo de 1a Portifica Universidad Catdlica de ¢
UA VSensefly Chile

Segunda ronda de proguntas,
Almuerzo.

“AVANCES TECNOLOGICOS CON CAMARAS MONTADAS SOBRI
GESTION AGROPECUARIA™

Stanlkey Best Sepdlveda Ingendero Agronomo Ph.D, Investigador del Insttuto d.
Director del Programa de Teandlogia de Imagen Computadond y Sensores Reme

Calé.

“USO DE VEHICQULOS AFREOS NO TRIPULADOS PARA ESTIMAR CO!
Samue! Ortega Fartas, Ingentero Agronoma, PRD., Profesor de 1a Facultad de G
del Centro de lnvestigadon y Transferencia en Riego y Agrodimatologia ( (JTRA)

Ronda de proguntas linales y derre



